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О.Г. ОГАНЯН, О.Н. ГАСПАРЯН  

КОРНЕВЫЕ ГОДОГРАФЫ ДИСКРЕТНЫХ ПРОСТЫХ 
СИММЕТРИЧНЫХ СИСТЕМ АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛИРОВАНИЯ 

Предлагается новый подход к построению корневых годографов дискретных 
простых симметричных систем регулирования с произвольной размерностью. На основе 
метода характеристических передаточных функций показано, что для указанных систем 
можно построить корневые годографы, применяя классические методы построения кор-
невых годографов дискретных систем с одним входом и одним выходом. Приведен чис-
ленный пример расчета трехмерной простой симметричной системы. 

Ключевые слова: дискретная многомерная система управления, простая симмет-
ричная система, характеристическая передаточная функция, корневые годографы. 

O.H. OHANYAN, O.N. GASPARYAN  

ROOT LOCI OF DISCRETE SIMPLE SYMMETRIC SYSTEMS OF 
AUTOMATIC CONTROL 

A new approach to the construction of root loci of discrete simple symmetrical control 
systems of arbitrary dimension is proposed. Based on the characteristic transfer function method, it 
is shown that the root loci for the indicated systems can be built by using the classical methods 
of construction of the root loci of discrete control systems with one input and one output. A 
numerical example for calculating a three-dimension simple symmetrical system is given. 

Keywords: discrete multivariable control system, simple symmetrical system, characteristic 
transfer function, root loci. 


