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О.Г. ОГАНЯН, О.Н. ГАСПАРЯН  

КОРНЕВЫЕ ГОДОГРАФЫ ДИСКРЕТНЫХ ПРОСТЫХ 
СИММЕТРИЧНЫХ СИСТЕМ АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛИРОВАНИЯ 

Предлагается новый подход к построению корневых годографов дискретных 
простых симметричных систем регулирования с произвольной размерностью. На основе 
метода характеристических передаточных функций показано, что для указанных систем 
можно построить корневые годографы, применяя классические методы построения кор-
невых годографов дискретных систем с одним входом и одним выходом. Приведен чис-
ленный пример расчета трехмерной простой симметричной системы. 

Ключевые слова: дискретная многомерная система управления, простая симмет-
ричная система, характеристическая передаточная функция, корневые годографы. 

O.H. OHANYAN, O.N. GASPARYAN  

ROOT LOCI OF DISCRETE SIMPLE SYMMETRIC SYSTEMS OF 
AUTOMATIC CONTROL 

A new approach to the construction of root loci of discrete simple symmetrical control 
systems of arbitrary dimension is proposed. Based on the characteristic transfer function method, it 
is shown that the root loci for the indicated systems can be built by using the classical methods 
of construction of the root loci of discrete control systems with one input and one output. A 
numerical example for calculating a three-dimension simple symmetrical system is given. 

Keywords: discrete multivariable control system, simple symmetrical system, characteristic 
transfer function, root loci. 
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М.А. ЧТЧЯН, Д.У. ЕГИАЗАРЯН 

НАСТРОЙКА ПАРАМЕТРОВ КВАДРАТОРА С L1 АДАПТИВНОЙ 
СИСТЕМОЙ УПРАВЛЕНИЯ ОПЫТНЫМ ПУТЁМ 

Произведены расчёт параметров и тестирование квадратора с адаптивной системой 
управления, в результате чего получена методика настройки параметров квадратора. В 
последнем даны первоначальные значения параметров, которые следует применять в 
начале настройки, чтобы избежать аварий. 

Ключевые слова: адаптивная система управления, мультиротор. 

M.A. CHTCHYAN, D.H. YEGHIAZARYAN 

TUNING OF A QUADROTOR WITH AN L1 ADAPTIVE CONTROL 
SYSTEM BY AN EXPERIMENT 

An empirical tuning and testing of a quadrotor with an L1 adaptive control system are 
carried out. As a result, a method for empirical tuning of the quadrotor parameters is obtained. 
The latter depicts the initial values for the parameters which should be applied at the beginning 
of tuning to avoid crashes. 

Keywords: adaptive control system, quadrotor. 


