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А.Г. ДАРБИНЯН 

ДИНАМИЧЕСКАЯ МОДЕЛЬ ОТКАЗОУСТОЙЧИВОЙ СИСТЕМЫ 
УПРАВЛЕНИЯ КВАДРОКОПТЕРА В СРЕДЕ ПАКЕТА SIMULINK 

Рассматриваются структуры и методы проектирования отказоустойчивых систем 
управления квадрокоптерами. В среде пакета Simulink разработана нелинейная модель 
квадрокоптера, которая позволяет учитывать отказы двигателей и исследовать динамику 
системы управления в подобных случаях. 

Ключевые слова: отказоустойчивая система, квадрокоптер, система управления, 
динамическая модель. 

H.G. DARBINYAN 

A DYNAMIC MODEL OF A FAULT-TOLERANT CONTROL SYSTEM OF  
QUADROCOPTER IN THE SIMULINK PACKAGE ENVIRONMENT  

The structures and design methods of fault-tolerant control systems of quadrocopters are 
considered. A nonlinear model of quadrocopter, allowing take into account the faults of motors 
and investigate the control system dynamics in such cases, is developed in the Simulink 
environment. 

Keywords: fault-tolerant system, quadrocopter, control system, dynamic model. 
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В.Г. МАНУКЯН 

ПРОЕКТИРОВАНИЕ АНТИЦИРКУЛЯНТНЫХ СИСТЕМ 
АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛИРОВАНИЯ НА ОСНОВЕ 

КЛАССИЧЕСКИХ МЕТОДОВ  

Предлагается подход для выбора регуляторов антициркулянтных многомерных 
систем автоматического регулирования, который позволяет проектировать подобные 
системы с помощью классических методов теории систем автоматического регулирования. 
Выведены аналитические формулы для вычисления передаточных функций эквивалент-
ных одномерных систем. Проведен анализ устойчивости конкретной двумерной системы.  

 Ключевые слова: многомерная система автоматического регулирования, антицир-
кулянтный регулятор, характеристическая передаточная функция. 

V.H. MANUKYAN 

DESIGNING ANTICIRCULANT AUTOMATIC CONTROL SYSTEMS BY 
CLASSICAL METHODS 

An approach to choosing matrix regulators for anticirculant automatic control systems 
is proposed, allowing to design such systems by the classical methods of the automatic control 
system theory. An analytical formulae for calculating the transfer functions of the equivalent 
one-dimensional systems are derived. The stability analysis of a two-dimensional anticirculant 
system is performed. 

Keywords: multivariable feedback control system, anticirculant regulator, characteristic 
transfer function. 

УДК 004.4:519.856:623.5 

Г.Г. ХАЧАТРЯН, Р.С. ГАСПАРЯН 

ИССЛЕДОВАНИЕ ВЕРОЯТНОСТНЫХ ПРОЦЕССОВ ЗАДАЧИ 2А 

Рассматриваются вероятностные процессы стрельбы по двум целям из противотанко-
вых систем (ПТС). Дается определение простейшего потока событий касательно стрельбы 
по целям. Предлагается математическая модель вероятностных процессов стрельбы, 
построенная на основе марковских цепей. Приведено аналитическое решение системы 
дифференциальных уравнений.  

Ключевые слова: артиллерия, стрельба, теория вероятностей, теория массового 
обслуживания, марковские цепи, математическое моделирование. 

Постановка задачи. Целью работы является математическое моделирова-
ние вероятностных процессов задачи 2а (стрельба прямой наводкой по движу-
щимся целям) курса подготовки артиллерии КПА-2012 [1], оценка вероятности 
уничтожения целей и определение предельных стационарных режимов на основе 
математического моделирования. 


