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RIC-SEMISYMMETRIC SUBMANIFOLDS WITH 

ONE NONZERO EIGENVALUE OF THE RICCI TENSOR 

A geometric description of normally flat Ric-semisymmetric submanifolds of 

codimension two in Euclidean spaces is presented in the case when the Ricci tensor has only 

one nonzero eigenvalue, and the regularity index of the submanifold is equal to one.  
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Н.В. БАДАЛЯН 

МАТЕМАТИЧЕСКОЕ ОБОСНОВАНИЕ ОСНОВНОГО ШАГА 

АЛГОРИТМА ВЫДЕЛЕНИЯ АКТИВНОЙ ЧАСТИ СХЕМЫ 

Рассматриваются двусторонние связи между нормой булевой функции и её актив-

ностями. Показывается, что если активности аргументов функции достаточно близки к 

нулю, то норма функции будетдостаточно близка к одной из постоянных 0 или 1 и об-

ратно. Полученные результаты применяются в алгоритме выделения активной части схемы, 

который, в свою очередь, применяется при проектировании схем настадиях верификации 

и тестирования. 

Ключевые слова: булева функция, норма, активность аргумента, схема. 

N.V. BADALYAN 

MATHEMATICAL SUBSTANTIATION OF THE MAIN STEP OF THE 

ALGORITHM FOR ISOLATION OF THE SCHEME ACTIVE PART 

Two-way connections between the norm of a boolean function and its activities are 

considered. It is shownthat if the activities of the function arguments are close enough to zero, 

the norm of the function will be close enough to one of the constants 0 or 1 and vice versa. The 

results obtained are applied in the isolation algorithm of the active part of the scheme, which in 

its turn,is used for designing of schemes at the stages of verification and testing. 

Keywords: boolean function, norm, argument activity, scheme. 

 

 


