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М.А. ЧТЧЯН, Д.У. ЕГИАЗАРЯН 

РАЗРАБОТКА И ИСПЫТАНИЕ БЛОКА УПРАВЛЕНИЯ КВАДРОТОРОМ 

С АДАПТИВНОЙ СИСТЕМОЙ УПРАВЛЕНИЯ 

Разработан блок управления квадротором с адаптивной системой управления. 

Адаптивная система управления, примененная в блоке управления, заметно улучшает 

лётные характеристики квадротора и расширяет границы устойчивости, тем самым 

обеспечивая явное превосходство по сравнению с существующими решениями. 

Ключевые слова: адаптивная система управления, мультиротор. 
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DEVELOPING AND TESTING THE CONTROL UNIT FOR A QUADROTOR 

WITH AN ADAPTIVE CONTROL SYSTEM  

A control unit with an adaptive control system quadrotor is developed. The adaptive 

control system used in the control unit significantly improves the flight characteristics and 

robustness limits of the quadrotor thus making it superior to the existing solutions. 

Keywords: adaptive control system, quadrotor, multirotor. 
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Г.Г. ЕГИАЗАРЯН, Н.А. ВАРДАНЯН 

КОМПЕНСАЦИОННЫЙ МЕТОД СТАБИЛИЗАЦИИ ИЗОБРАЖЕНИЯ В 

ОРБИТАЛЬНЫХ ТЕЛЕСКОПАХ 

Рассматривается возможность использования астрономического орбитального те-

лескопа для решения специальных задач, возникающих при исследовании отдельных 

участков земной поверхности. Прецизионная стабилизация телескопа осуществляется 

компенсационным методом поворотами вторичного зеркала по сигналам с датчиков 

системы ориентации. 

Ключевые слова: орбитальный телескоп, система стабилизации, передаточная 

функция, оптико-электронные приборы, датчики углов. 

В современных системах презиционной стабилизации (СПС) изображения 

в больших орбитальных телескопах широкое распространение получил метод 

гидирования по опорным звездам, расположенным в поле зрения телескопа [1,2]. 

Однако установка астродатчиков СПС в фокальной плоскости телескопа 

имеет свои недостатки. Так, например, при решении ряда специальных задач, 

когда опорные звезды в поле зрения телескопа отсутствуют, СПС становится 

неработоспособной. 

В работе проведено исследование системы компенсационным (косвенным) 

методом стабилизации изображения в орбитальном телескопе, которая не обла-

дает указанным недостатком. Телескоп жестко установлен на космическом аппа-

рате (КА). Прецизионная ориентация и стабилизация оптической оси телескопа 

в направлении исследуемого объекта производятся методом двухступенчатого 

итерационного управления [3]. 

Предварительная, ''грубая'' ориентация и стабилизация телескопа в инер-

циальном пространстве обеспечиваются системой управления ориентацией (СУО) 

космического аппарата. Чувствительными элементами СУО являются оптико-

электронные приборы (ОЭП) ориентации по Солнцу и звездам и гироскопическая 

система, а исполнительными элементами - система газореактивных двигателей. 


