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С.В. АБГАРЯН, Т.В. САРГСЯН  

РАСЧЕТ ПАРАМЕТРОВ НАСТРОЙКИ РЕГУЛЯТОРА В СИСТЕМАХ 

АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ 

Разработан алгоритм для исследования автоматических пропорционально-интег-

рально-дифференциальных (ПИД) регуляторов в среде LabVIEW, который на основе 

метода Никольса-Циглера выполняет автоматический расчет параметров настройки ре-

гулятора для заданного объекта.  

Ключевые слова: ПИД регулятор, параметры настройки, линия равного затухания, 

корневой годограф, Front Panel.  

S.V. ABGARYAN, T.V. SARGSYAN  

CALCULATION OF TUNING PARAMETERS OF A REGULATOR IN 

AUTOMATIC CONTROL SYSTEMS  

An algorithm for investigating the automatic proportional-integral-derivative (PID) 

regulators operating in the LabVIEW environment is developed which performs automatic 

calculation of the tuning parameters of the regulator for the given plant by the method of 

Nichols-Ziegler. 

Keywords: PID regulator, tuning parameters, line of equal attenuation, root locus, Front 

Panel. 


