
Т.Н. ОГАННИСЯН, А.Р. ЧИЛИНГАРЯН, О.Н. ГАСПАРЯН  

О ПРИМЕНЕНИИ L1 АДАПТИВНОГО УПРАВЛЕНИЯ  

В ОДНОМЕРНЫХ СИСТЕМАХ УПРАВЛЕНИЯ 

Рассмотрены некоторые вопросы, связанные с устойчивостью адаптивных одно-

мерных (имеющих один вход и один выход) систем управления, предназначенных для 

компенсации внешних возмущений. Основываясь на свойствах положительных действи-

тельных передаточных функций, показано, что подобные системы устойчивы при произ-

вольно больших значениях коэффициента адаптации, даже в случае систем с правосто-

ронними нулями.  

Ключевые слова: одномерная система управления, адаптивное управление, эталон-

ная модель, устойчивость, положительная действительная система. 

T.N. HOVHANISSYAN, A.R. CHILINGARYAN, O.N. GASPARYAN  

APPLICATION OF L1 ADAPTIVE CONTROL IN ONE-DIMENSIONAL 

CONTROL SYSTEMS  

Some issues concerning the stability of SISO (i.e. having one input and one output) 

adaptive control systems for rejecting the external disturbances are discussed. Based on the 

properties of positive real transfer matrices, it is shown that such systems are stable for 

arbitrary large values of the adaptation gain, even in the case of systems with right half plane 

zeros. 

Keywords: single input single output (SISO) control system, adaptive control, reference 

model, stability, positive real system. 



( )W s

( )K s

r m

mrk

N
2N mrk

( )K s

1

0

1

( ) ( ) ( )
N

n

n

n

K s k s I k s U




  

( )nk s ( 0,1, 2, ... , 1)n N  ( )K s

U



( )K s ( )K s

N 0 1 1( ), ( ), ... , ( )Nk s k s k s
 

N

( )K s



r

m mrk

 

 

 Егиазарян Г.Г., Уликян А.Т., Манукян В.Г. Проектирование многомерных цир-
кулянтных систем автоматического регулирования // Тезисы докладов VIІI Между-

народной научно-практической конференции «Наука и образование без границ – 

2012», 07-15.12. 2012 г., Sp. zo.o. “Nauka I studia”. - Przemysl, Польша, 2012.- С. 29-32. 



 Манукян В.Г. Проектирование однотипных многомерных систем автоматического 

регулирования с помощью скалярных критериев // XV Международная научная 

конференция “Актуальные вопросы современной техники и технологии”. - Россия, 

Липецк, 24 апреля 2014. - С. 28-33. 

 

В.Г. МАНУКЯН 

ГРАФИЧЕСКИЙ ИНТЕРФЕЙС ДЛЯ ПРОЕКТИРОВАНИЯ  

МНОГОМЕРНЫХ СИСТЕМ АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ 

КЛАССИЧЕСКИМИ МЕТОДАМИ  

На программном языке MATLAB разработан графический интерфейс для выбора 

регуляторов многомерных систем автоматического управления (МСАР), который поз-

воляет проектировать МСАР (общего вида, однотипного, циркулянтного и т.д.) на основе 

классических методов теории одномерных систем автоматического регулирования. С 

помощью этого графического интерфейса проведен анализ устойчивости систем различ-

ных типов с применением критерия Найквиста.  

Ключевые слова: одномерные и многомерные системы автоматического управле-

ния, однотипная система, циркулянтная система, регулятор, графический интерфейс, 

устойчивость системы, критерий Найквиста. 

V.H. MANUKYAN 

A GRAPHIC INTERFACE FOR DESIGNING MULTIDIMENSIONAL 

AUTOMATIC CONTROL SYSTEMS BY CLASSICAL METHODS  

A graphic interface (GUI) for choosing controllers of multidimensional systems of 

automatic control allowing to design MSAC of a common, uniform, circulant, etc.types on the 

basis of classical methods of the automatic regulation theory is developed. With the help of that 

graphic interface the stability analysis of systems of different types by using the Nyquist 

criterion is carried out. 

Keywords: one-dimensional and multidimensional systems of automatic control, 

uniform system, circulant system, regulator, graphic interface, system stability, Nyquist criterion. 


